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5. EMENTA: 
Enfoque mais avançado da teoria de automação e controle, além daqueles 
tópicos básicos visto nas disciplinas de graduação. Nessa nova abordagem são 
vistas técnicas avançadas para se  reduzir as perturbações e as incerteza 
paramétricas dos sistemas de controle. São vista  também  técnicas para o  
posicionamento dos pólos,observadores de estado e  reguladores ótimos 
quadráticos.Finalmente serão estudadas técnicas de  compensação de tempo 
morto.            
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